
 ⾹农重构公式f 越fnniiiIE wNiws uiwmwm是信号的上限频率本质是卷积
3采样周期选取ㄒ越⼩损失越⼩恢复精度越⾼但增⼤运算量加速执⾏机构磨损ㄒ过⼤不能及时反映连续信号规律控制不及时导致动态品质恶化
法 0直接按照⼯程经验取20采样频率ws选为闭环系统频带的 倍 03ws取开环系统穿越频率we的 倍la 咋1 04按开环传递函数取
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v2.4Smith预估补偿纯滞后影响控制性能原因是⼀产⽣负相移 与频率正⽐⽽其中⾼频特性总是使稳定裕量减⼩
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纯滞后被控对家还可以⽤⼤林控制器和模型预测控制
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